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Poznaj modele serii Neomow X 2

[ Neomow x 2 )

Neomow X 2 Pro

Pozycjonowanie i Nawigacja

3D LiDAR + Kamera Al

3D LiDAR + Kamera Al

3D LiDAR + Kamera Al

3D LiDAR
Potréjna Kamera Al

Unikanie Przeszkod

3D LiDAR + Kamera Al
+ Zderzak

3D LiDAR + Kamera Al
+ Zderzak

3D LiDAR + Kamera Al
+ Zderzak

3D LiDAR +

Potréjna Kamera Al + Zderzak

Rodzaj napedu

Przednie kota napedowe

Przednie kota napedowe

Przednie kota napedowe

Przednie kota napedowe

Wymiary robota

730*508*338 mm

730*508*338 mm

730*508*338 mm

730*508*338 mm

Waga netto

17 kg

17 kg

17 kg

18 kg

Max. nachylenie

45% (24°)

45% (24°)

45% (24°)

45% (24°)

Rekomendowana 2 2 2 2
powierzchnia koszenia 1.500 m 3.000 m 4.000 m 6.000 m
Efektywnosc¢ koszenia Az do 300 m’/h Az do 300 m’/h Az do 300 m’/h Az do 300 m’/h
Max. ilo$¢

stref koszenia 30 60 90 120
Szerokos¢ ciecia 28 cm 28 cm 28 cm 28 cm
Wysokos$¢ ciecia 30-85 mm 30-85 mm 30-85 mm 30-85 mm
Metoda regulaciji R o ) . ) — ] -
wysokosci koszenia APP - w aplikaciji APP - w aplikaciji APP - w aplikacji APP - w aplikaciji
llos¢ ostrzy 5 5 5 5

Poziom hatasu 58 dB (A) 58 dB (A) 58 dB (A) 58 dB (A)

tacznosé WIFI / 4G / Bluetooth WIFI / 4G / Bluetooth WIFI / 4G / Bluetooth WIFI / 4G / Bluetooth
Poziom wodoodpornosci IPX6 IPX6 IPX6 IPX6
Pojemnos¢ / Napiecie akumulatora 13Ah/18V 13Ah/18V 13Ah/18V 17.5Ah/ 18V

Czas tadowania

20-80% ~ 80min
0-100% = 150min

20-80% ~ 80min
0-100% = 150min

20-80% =~ 80min
0-100% =~ 150min

20-80% =~ 110min
0-100% =~ 190min

20-80% ~ 90min

20-80% ~ 90min

20-80% ~ 90min

20-80% =~ 120min

Czas koszenia na 1 tadowaniu

0-100% = 150min 0-100% = 150min 0-100% = 150min 0-100% =~ 200min

Obszar koszenia na 1 tadowaniu 700 m? 700 m? 700 m? 1.000 m*
Mozliwosé pomiaru odlegtosci

za pomoca 3D LIDAR 220m 230m =240 m 240m
Kopia zapasowa w chmurze X v v v
Zarzadzanie dwoma mapami X X v v

* Ogdlne zastrzezenie dot. testow: Wszystkie specyfikacje oparte sg na testach laboratoryjnych Hookii.
Rzeczywista wydajnos¢ moze sie rézni¢ w zaleznosci od warunkéw pracy, rodzaju trawy, terenu i czynnikéw srodowiskowych.

* Uwaga dotyczaca 3D LiDAR: Zasieg 3D LiDAR zostat zmierzony w kontrolowanych warunkach (25°C, 10% reflektywnosci).
Wydajno$é moze sie rézni¢ w rzeczywistych warunkach, w zaleznosci od reflektywnosci powierzchni i warunkéw oswietleniowych.
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